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電源スイッチはプローブ側面にあるスライド式スイッチです。
ワッシャー付きのネジの方向にスライドさせると電源が入ります。
初期状態では電源を入れるとスタンバイ状態になります。
プローブを格納容器に設置後、外部からコマンドを送信してスタンバ
イ状態からレディ状態に遷移させて下さい。
ステータスの変更方法については別紙「投下実験手順書」に記載して
います。

電源SWについて
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メンテナンススイッチは、電源スイッチの背面にある、黄色い押しボ
タンスイッチです。
このスイッチを押しながら電源を入れると、メンテナンスモードに入
ります。
メンテナンスモードは各センサのテストや初期値設定のほか、ログ
データの出力にも使用します。

メンテナンスSWについて
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