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䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䚷設計仕様書

1.目的

可能䛸䛩䜛䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛾作成

2.注目䛩䜉䛝点
䚷䜻䝱䝸䜰䛾䝟䝷䝅䝳䞊䝖䛷䚸䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䜢垂直䛻分離䛷䛝䜛䜘䛖䛻姿勢䜢整䛘䚸垂直䛻分離䛧䛯
䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛾䝟䝷䝣䜷䜲䝹䜢綺麗䛻展開䛧䚸䝟䝷䝣䜷䜲䝹䛻䜘䜛飛行制御䜢行䛖䛣䛸䛷䛩䚹

3.機体構成

䚷䞉䜻䝱䝸䜰䜢使䛳䛶䚸䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䜢安定䛧䛯状態䛷分離䛧䚸投下䛩䜛䚹

䚷䞉䝟䝷䝣䜷䜲䝹䛿䚸現段階䛷䛿䚸䝫䝸䜶䝏䝺䞁製䛾自作䛾䜒䛾䛧䛛完成䛧䛶䛔䜎䛫䜣䚹
䚷䠄時間䛻余裕䛜䛒䜜䜀䝸䝑䝥䝇䝖䝑䝥䝘䜲䝻䞁䛾䜒䛾䜢製作䛧䛯䛔䛸考䛘䛶䛔䜎䛩䚹䠅

䚷䞉飛行制御䛿䚸䝃䞊䝪䝰䞊䝍䞊䠎個䜢使用䛧䛶䝤䝺䜲䜽䝁䞊䝗䜢引䛝䚸制御䛩䜛

4.想定䛧䛶䛔䜛確認/実験内容

䚷1)䜻䝱䝸䜰
䚷䚷 1-1䚷䜻䝱䝸䜰䛾䝟䝷䝅䝳䞊䝖䛾展開䜢確認䛩䜛䚹
 䚷䚷1-2䚷䜻䝱䝸䜰䛾姿勢䛜安定䛧䛯時点䛷䚸䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䜢分離䛧䚸投下䛩䜛䚹

䚷2)䝟䝷䝣䜷䜲䝹
 䚷䚷2-1䚷䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛾䝟䝷䝣䜷䜲䝹䛾展開䛜可能䛛䛹䛖䛛䛾確認䛩䜛䚹
 䚷䚷2-2䚷䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛷䚸䝟䝷䝣䜷䜲䝹䛾飛行䛜可能䛛䛹䛖䛛䛾確認䛩䜛䚹
䚷 䚷2-3䚷䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛷䚸䝟䝷䝣䜷䜲䝹䛾制御䛜可能䛛䛹䛖䛛䛾確認䛩䜛䚹

䚷3)機体
䚷 䚷3-1䚷䝉䞁䝃䞊䛛䜙䝕䞊䝍䜢取得䛩䜛䚹
 䚷䚷 3-2䚷取得䛧䛯䝕䞊䝍䜢䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛛䜙LTE/3G回線䛺䛹䜢利用䛧䛶䝕䞊䝍䜢取得䛩䜛䚹
䚷䚷䠄䠐月䛻䚸部費䛾支出䛜可能䛸䛺䛳䛯時点䛷䚸㼟㼍㼗㼡㼞㼍 IO䛸䛔䛖䝕䝞䜲䝇䜢購入䛧䚸䝋䝣䝖䝞䞁䜽䛾䜻䝱䝸䜰䜢
䚷䚷利用䛧䛯䝕䞊䝍䛾送信䚸䜽䝷䜴䝗上䛾㼟㼍㼗㼡㼞㼍䝃䞊䝞䞊䛻䝕䞊䝍䜢䝸䜰䝹䝍䜲䝮䛻保存䛩䜛予定䛷䛧䛯䛜䚸
䚷䚷流通䛧䛶䛔䛯在庫䛜䛩䜉䛶売䜚切䜜䛶䛧䜎䛔䚸䠒月下旬䛻最終䝻䝑䝖䛜出荷䛥䜜䜛予定䛷䛧䛯䛜䚸䝁䝻䝘䛾
䚷䚷影響䛷䚸現在䜒出荷䛥䜜䛶䛔䜎䛫䜣䚹䠔月䛻入䜚䚸SORACOM䛸䛔䛖会社䛾㼃㼕㼛 LTE JP 㼂㼑㼞㼟㼕㼛㼚䛸䛔䛖
䚷䚷䝕䝞䜲䝇䜢新䛯䛻購入䛧䚸䝗䝁䝰䛾䜻䝱䝸䜰䜢利用䛧䛶SORACOM䛾䜽䝷䜴䝗䝃䞊䝞䞊䛻䝕䞊䝍䜢保存䛩䜛
䚷䚷䛸䛣䜝䜎䛷䛿完成䛧䛯䛾䛷䛩䛜䚸仕様䛷䠍秒䜘䜚䜒短䛔時間䛷䝕䞊䝍䜢保存䛷䛝䛺䛔䛣䛸䛜䜟䛛䜚䜎䛧䛯䚹
䚷䚷SORACOM䛾技術者䛻問䛔合䜟䛫䛶䜏䛯䛸䛣䜝䚸䜰䝬䝌䞁䛾䜽䝷䜴䝗䝃䞊䝡䝇䛻䝕䞊䝍䜢送䛳䛶䚸保存䛩䜛
䚷䚷䝅䝇䝔䝮䜢自分䛯䛱䛷開発䛩䜛䛸可能䛛䜒䛧䜜䛺䛔䛸䛾回答䜢得䜎䛧䛯䚹䛧䛛䛧䚸A㼃S䛾開発䜢行䛳䛯䛣䛸䛜
䚷䚷䛺䛔䛯䜑䚸時間的䛺制約䛛䜙今回䛿LTE䜢使䛳䛯䝕䞊䝍䛾送信䚸䜽䝷䜴䝗䜈䛾保存䛿見送䜛䛣䛸䛻䛧䜎䛧䛯䚹䠅
䚷䚷3-2䚷取得䛧䛯䝕䞊䝍䜢M㼕㼏㼞㼛SD䛻保存䛩䜛䚹

5.進行状況

䚷䝁䝻䝘䜴䜱䝹䝇䛾影響䛷䚸部活動䛾時間䛾制約䛜多䛟䚸予定䛧䛶䛔䛯作業時間䛜確保䛷䛝䛪䚸全体的䛻
作業䛜遅䜜䛶䛔䜛状況䛷䛩䚹

䚷䛭䛾䜘䛖䛺状況䛾中䛷䜒䚸䝟䝷䝣䜷䜲䝹䛾実験䜢効率䜘䛟行䛳䛯䛯䜑䚸展開䛷䛝䜜䜀以前䜘䜚安定䛧䛶飛行
䛷䛝䜛設計䜢行䛖䛣䛸䛜䛷䛝䜎䛧䛯䚹䛧䛛䛧䚸製作時間䛜足䜚䛪䚸䝸䝑䝥䝇䝖䝑䝥䝘䜲䝻䞁䛷䛾製作䛜䛷䛝䛶
䛔䜎䛫䜣䚹

䚷昨年䛛䜙改良䛧䛯䜻䝱䝸䜰䛿完成䛧䛶䛔䜎䛩䛜䚸䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛾重量䛜予定䜘䜚䜒䜸䞊䝞䞊䛧䛯䛯䜑䚸
新䛯䛻設計䚸製作䜢行䛖䛣䛸䛻䛧䜎䛧䛯䚹䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤本体䛿䚸現在䜒製作中䛷䛩䚹

䝏䞊䝮名䠖北海道札幌琴似工業高等学校
䕔䝭䝑䝅䝵䞁䜢達成䛩䜛䛯䜑䛻現在考䛘䛶䛔䜛構想

䚷䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䜢垂直䛻投下䛩䜛新䛯䛺機構䛾検証䛸䝟䝷䝣䜷䜲䝹䜢使用䛧䛯飛行制御䜢
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䕔概要 申請値 単位 補足/備考

䝇䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛾全長䠄機体䛾長䛥䚸実測値䠅 150 㼙㼙
最大長䠄突起部䜔畳䜣䛰䝟䝷䝅䝳䞊䝖䜢含䜐䚸
䛚䛚䜘䛭䛾最大値䠅

約200 㼙㼙

外径䠄機体䛾直径䠅 110 㼙㼙
最大径䠄突起部䜔畳䜣䛰䝟䝷䝅䝳䞊䝖䜢含䜐䚸
䛚䛚䜘䛭䛾最大値䠅

約110 㼙㼙

重量䠄機体䞉構造部䚸䝞䝑䝔䝸䞊䚸䝟䝷䝅䝳䞊䝖
䛺䛹䚸全搭載物䛾合計䚹実測値䠅

545 㼓

䝗䝻䞊䞁側䜈䛾加工要望
(䛂有䛃/䛂䛺䛧䛃䜢記載䚹䝥䝻䞊䝤開放検出䛺䛹䛾
目的䛷䚸必要䛺加工䛜䛒䜜䜀)
䈜穴䛒䛡程度䛾簡単䛺加工䛻限䜛

䛺䛧

構造䛻関䛩䜛備考
(䝻䜿䝑䝖搭載時䛾注意事項䛺䛹䠅
䕔減速機構䛻䛴䛔䛶 申請値 単位 補足/備考

形状
䠄半球(䝟䝷䝅䝳䞊䝖)䚸䝟䝷䝣䜷䜲䝹䚸翼状䛺䛹䠅

821㽢375㼙㼙

材質 間䛻合䛘䜀䝸䝑䝥䝇䝖䝑䝥䝘䜲䝻䞁䛷製作䛧䛯䛔

直径(開䛔䛯状態䛷䛾大䛝䛥) 㼙㼙
降下速度䠄実験䞉実測値䚸6.0㼙/㼟以上䠅 㼙/㼟
減速機構䛻関䛩䜛備考
䠄䝻䜿䝑䝖搭載時䛾注意事項䛺䛹䠅

䕔電源䛻䛴䛔䛶 申請値 単位 補足/備考

電源電圧 11.1 㼂
䝸䝏䜴䝮䝫䝸䝬䞊䚷3䝉䝹䛾䜒䛾䜢使
用䛧䜎䛩

電源容量(䝞䝑䝔䝸䞊䛾仕様䚸電池䛾公称値
䛺䛹)

450 㼙A㼔

待機時䛾消費電流
(待機可能時間算出用䚹最大消費時䛷䛿䛺䛟䚸
待機䛧䛶䛔䜛状態䜢計測)

㼙A
完成機体䛷䛾実験䜢行䛳䛶䛔䛺䛔䛯
䜑䚸消費電流䛿未確定䛷䛩

待機可能時間(䝻䜿䝑䝖䛻搭載後䚸打上䛢䜎
䛷䛾待機可能䛺時間䚹
実測値䚸䛒䜛䛔䛿予想最短時間䠅

1 㼔

搭載機器䛻関䛩䜛備考
䠄上記以外䛾特記事項䚸䝻䜿䝑䝖搭載時䛾注意
事項䛺䛹䠅
䕔無線機器䛻䛴䛔䛶 申請値 単位 補足/備考

無線機器䛾使用(䛂有䛃/䛂䛺䛧䛃䜢記載)
䈜䛂有䛃䛾場合䛿以降䜢記載䛩䜛䛣䛸

無線機器䛾種別
(B㼘㼡㼑㼠㼛㼛㼠㼔/㼄㼎㼑㼑/T㼣㼑-㼘㼕㼠㼑/㼃㼕㼒㼕䛺䛹)

電波䛾周波数帯
(430MH㼦䚸920MH㼦䚸2.4GH㼦䛺䛹)

使用䛩䜛䝏䝱䞁䝛䝹(䝏䝱䞁䝛䝹䛜無䛔場合
䛿"-"䜢記入)

㼏㼔

降下速度䛜6.0㼙/㼟䛻達䛧䛶䛔䛺䛔䛯䜑䚸一定
時間䜻䝱䝸䜰䛷落下䛥䛫䛶䛛䜙展開䛧䜎䛩䚹

䝟䝷䝣䜷䜲䝹

䝫䝸䜶䝏䝺䞁

䛺䛧

9/5䛾時点䛷䚸䜻䝱䝸䜰䛸䝇
䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䛾合䜟䛫䛯重
量䛜䠍K㼓䜢超䛘䛶䛧䜎䛔䜎䛧
䛯䚹全長䜔重量䛻䛴䛔䛶䛿䚸䝇
䝨䞊䝇䝥䝻䞊䝤䜢新䛯䛻製作
䛩䜛䛯䜑䚸変更䛻䛺䜛可能性
䛜䛒䜚䜎䛩䚹
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䕔概要 申請値 単位 補足/備考

全長䠄機体䛾長䛥䚸実測値䠅 298 㼙㼙 䜻䝱䝸䜰

最大長䠄突起部䜔畳䜣䛰䝟䝷䝅䝳䞊䝖䜢含䜐䚸
䛚䛚䜘䛭䛾最大値䠅

約320 㼙㼙

外径䠄機体䛾直径䠅 145 㼙㼙
最大径䠄突起部䜔畳䜣䛰䝟䝷䝅䝳䞊䝖䜢含䜐䚸
䛚䛚䜘䛭䛾最大値䠅

約145 㼙㼙

重量䠄機体䞉構造部䚸䝞䝑䝔䝸䞊䚸䝟䝷䝅䝳䞊䝖
䛺䛹䚸全搭載物䛾合計䚹実測値䠅

520 㼓

䝗䝻䞊䞁側䜈䛾加工要望
(䛂有䛃/䛂䛺䛧䛃䜢記載䚹䝥䝻䞊䝤開放検出䛺䛹䛾
目的䛷䚸必要䛺加工䛜䛒䜜䜀)
䈜穴䛒䛡程度䛾簡単䛺加工䛻限䜛

有

構造䛻関䛩䜛備考
(䝗䝻䞊䞁搭載時䛾注意事項䛺䛹䠅
䕔減速機構䛻䛴䛔䛶 申請値 単位 補足/備考

形状
䠄半球(䝟䝷䝅䝳䞊䝖)䚸䝟䝷䝣䜷䜲䝹䚸翼状䛺䛹䠅

六角形

材質
直径(開䛔䛯状態䛷䛾大䛝䛥) 740 㼙㼙 対角䚹変更䛻䛺䜛可能性䛜䛒䜚䜎䛩

降下速度䠄実験䞉実測値䚸6.0㼙/㼟以上䠅 6.1 㼙/㼟
減速機構䛻関䛩䜛備考
䠄䝻䜿䝑䝖搭載時䛾注意事項䛺䛹䠅
䕔電源䛻䛴䛔䛶 申請値 単位 補足/備考

電源電圧 11.1 㼂
電源容量(䝞䝑䝔䝸䞊䛾仕様䚸電池䛾公称値
䛺䛹)

240 㼙A㼔

待機時䛾消費電流
(待機可能時間算出用䚹最大消費時䛷䛿䛺䛟䚸
待機䛧䛶䛔䜛状態䜢計測)

㼙A
計測䛧䛶䛔䛺䛔䛾䛷䚸䜟䛛䜚䛛䛽䜎
䛩䚹

待機可能時間(䝻䜿䝑䝖䛻搭載後䚸打上䛢䜎
䛷䛾待機可能䛺時間䚹
実測値䚸䛒䜛䛔䛿予想最短時間䠅

1 㼔

搭載機器䛻関䛩䜛備考
䠄上記以外䛾特記事項䚸䝻䜿䝑䝖搭載時䛾注意
事項䛺䛹䠅
䕔無線機器䛻䛴䛔䛶 申請値 単位 補足/備考

無線機器䛾使用(䛂有䛃/䛂䛺䛧䛃䜢記載)
䈜䛂有䛃䛾場合䛿以降䜢記載䛩䜛䛣䛸

無線機器䛾種別
(B㼘㼡㼑㼠㼛㼛㼠㼔/㼄㼎㼑㼑/T㼣㼑-㼘㼕㼠㼑/㼃㼕㼒㼕䛺䛹)

電波䛾周波数帯
(430MH㼦䚸920MH㼦䚸2.4GH㼦䛺䛹)

使用䛩䜛䝏䝱䞁䝛䝹(䝏䝱䞁䝛䝹䛜無䛔場合
䛿"-"䜢記入)

㼏㼔

䛺䛧

䝣䝷䜲䝖䝢䞁䜢固定䛩䜛䛯䜑䛾䃥4䡚5㼙㼙䛾
穴䛜必要䛷䛩

䝟䝷䝅䝳䞊䝖

䝸䝑䝥䝇䝖䝑䝥䝘䜲䝻䞁
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